Arkite Operator Support
Systeem (OSS)

Les 3: Detectiezones



Inhoudsopgave

* Wat zijn detectiezones

* Belangrijkste detectietypes

* Hoe voeg je detectiezones toe?
* Detectiezones beheren



Leerdoelen

Na het volgen van deze module:

* Weet je wat detectiezones zijn

* Snap je waarom je detectiezones in moet stellen

* Heb je een beeld van de belangrijkste detectietypes en —statussen
* Begrijp je hoe je detectiezones kan toevoegen

 Kan je zelf heldere detectiezones maken

* Ben je in staat gemaakte detectiezones te beheren



Wat zijn
detectiezones

Gebieden die de sensor moet
herkennen

Detectiezones zijn gebieden die
Jij instelt, waarmee de sensor
begrijpt wat je doet




Detectiezones

Weten wanneer hij naar de
volgende stap moet

Door in te stellen waar
detectiezones zitten en wat erin
de instructie moet gebeuren
wanneer er iets in een zone
gebeurt, kun je de instructie
vooruit laten gaan!



Belangrijkste
detectietypes

Object

Alle dingen op je werkplaats, in
het algemeen: dit type is het
meest geschikt voor materialen
en onderdelen, zoals kabels,
schroeven en (afdek)platen.




Belangrijkste
detectietypes

Container

Een bakje, bewaardoos, etc., of
pick-locatie waarin je materiaal
zit voor het werkproces.

Hiernaast zie je een paar lege
bakken, die als containers in OSS

werken.




Belangrijkste
detectietypes

Tool

Een specifiek gereedschap, door
jou nader in te stellen.

Eentoolin het werkproces een
schroevendraaier zijn, maar ook
bijv. een tang, of een
steeksleutel.




Belangrijkste detectietypes

Activity

Handelingen die worden herkend binnen het systeem en uitgevoerd
door de operator.

Voorbeelden van mogelijke activities:
* Het vastzetten van een schroef
* Het pakken van materiaal

e Het verstellen van een veer



Hoe voeg je detectiezones toe?

In de volgende paar dia’s kijken we hoe we detectiezones aan het OSS zelf toe kunnen voegen.
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Ctrl+Shift+O
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Wanneer je in je project zit, druk je
op “Detections” endan op “Add”,

Nu zie je een menu met
verschillende detecties die je toe
kan voegen.




Detections Processes

Detections

m.

Connectivity

Container
Virtual Button
Activity
Quality Check
Group

CAD/CAM detection

Ctri+Shift+O
Ctri+Shift+T
Ctri+Shift+C
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Laten we oefenen door het
aanmaken van een tool.

Klik hiervoor “tool” aan.
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Belangrijkste detectiestatussen

Detections

4 Add -

P,

. ' Name

hamer

Type

[@] 700!
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Dit blauwe bolletje links is
een detectiestatus.

Deze bolletjes geven aan
wat de status is van een
detectiezone.

Hier is de hamer dus
aanwezig en zichtbaar.



Belangrijkste detectiestatussen

Er zijn vier belangrijke detectiestatussen om op te letten:
@ De container of tool is aanwezig op het werkblad.

(O De container of tool is niet aanwezig op het werkblad. Zo kun je een tool op
het moment vasthouden in je handen.

® De container of tool is niet zichtbaar, maar waarschijnlijk wel aanwezig: dit
kan komen omdat je het op het moment met je handen of arm bedekt.

De container of tool is niet zichtbaar en waarschijnlijk afwezig.



Belangrijkste detectiestatussen

In de volgende paar dia’s krijg je een voorbeeld te zien van de vier
detectiestatussen die je nog net gezien hebt.

Op deze dia’s zijn verschillende detectiestatussen links zichtbaar.
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En zo voeg je detectiezones toe!

Nu weet je hoe je nieuwe detectiezones aan het systeem kan toevoegen.



Hoe beheer je detectiezones?

Op de volgende dia’s kijken we naar hoe we gemaakte detectiezones kunnen beheren.



Detectiezones beheren
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Net zoals met het beheren van projecten, is o Add -] [F8] | X == Bl
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Frocesses Lol
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Bij detections zie je een

overzicht van de gemaakte
detectiezones.

Bovenin zie je
verschillende knoppen

staan: op de volgende dia
kijken we wat deze doen.
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Met de knoppen bovenin kun je de
volgende handelingen verrichten:

T

Dupliceer de gekozen detectie: hiermee maak je een kopie,
zonder de eerder gegeven naam.

Verwijder de gekozen detectie.

x

Groepeer de gekozen detectie: hiermee laat je de detectie
inspringen, om het onderdeel te maken van een andere
detectie. Handig als je een meervoudige handeling maakt.

Om dit op te heffen, kies je de omgekeerde knop.

-
Il

|
e

Bekijk detecties in meer detail: hiermee kun je gemaakte

groepen uitklappen, om daarmee te zien waaruit ze bestaan. In
hetvoorbeeld is de groep “containers” uitgeklapt.

&

]

Om de groepen weer in te klappen, druk je op de minknop.



En zo beheer je detectiezones!

Nu weet je hoe je gemaakte detectiezones kan ordenen!



Terugkoppeling lesdoelen

Door het volgen van deze module:

* Weet je wat detectiezones zijn

* Snap je waarom je detectiezones in moet stellen

* Heb je een beeld van de belangrijkste detectietypes en —statussen
* Begrijp je hoe je detectiezones kan toevoegen

* Ben je in staat gemaakte detectiezones te beheren



Arkite Operator Support
Systeem (OSS)

Les 3: Detectiezones



